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BG 75 PIl, 220 - 450 W

BG 75 PI, 220 - 450 W r’ ve advanced motion solutions

Versions of BG 75 Pl [ Ausfihrungen BG 75 PI Page / Seite Dimensions in mm [/ Mal3zeichnung in mm
Controllers [ Regelelektroniken
. X X L. X . otatable/ Connector/Stecker
- integral 4Q motion controller with parametrization software inclusive/ 62 - dehhor ——— L W16, 12:in
mit integrierter 4Q-Steuerungselektronik und Parametriersoftware inklusive (BG75PI) ) Nﬁn7n,e4-71rin(l’z‘w::) ) e
Connector/St
With absolut encoder /| Mit Absolutwertgeber 110 Wz s
With gearbox [ Als Getriebemotor 81
With brake [ Als Bremsmotor 106
Standard / Standard On request /[ auf Anfrage
o It ]
e BG 75 Motor with integrated 4Q servo controller e Motor BG 75 mit integriertem 4Q-Servocontroller §
e With PC software for parametrization (Drive Assistant). e Mit komfortabler PC-Bedienoberflache (Drive Assistant) zur z
Basic modes such as speed, torque and position are easy to Parametrierung. Als Grundmodi sind Geschwindigkeits-, Tﬂ
parameterize Positions- und Momentenmodus leicht parametrierbar | ¢ )
e Motor with parametrization interface (5-pin connector). Two further e Antrieb mit Parametrierschnittstelle (5-poliger Stecker). Zwei '3—’%::{:2?“/,,9
plugs are for power stage as well as analog and digital [/Os weitere Stecker dienen zum Anschluss der Leistungsversorgung *MM 3 3 DA DIN332
e High positions accuracy and excellent control characteristics due und analoger und digitaler Ein-/Ausgange 150 w0 L 304
to an integral magnetic encoder with a resolution of 4x1024 pulses e Durch den integrierten magnetischen Geber mit einer Auflosung 56 0w 045 wass 1350
per round von 4x1024 Pulsen pro Umdrehung werden ein grof3er 60 0 0 90 Permissible shaft-load/ o 056 050,150
e The motor operates with sinus commutation Drehzahlbereich und eine hohe Positioniergenauigkeit erreicht O 75 Zulissige Wellenbelastung o 60 5o
e Please note that the parametrization interface and the Drive e Der Motor wird mit Sinuskommutierung betrieben j:: \
Assistant Software are provided separately * Bitte beachten Sie, dass das Parametrierinterface und die Drive gaf’f/’; ;’XfaL’/Oa‘ZSZ%”JgS s”d of the shaft w
Assistant Software separat angeboten wird IR =2t 10 | Motor L
Radial/ Axialkrafte am Wellenende 100 — BG 75x25 115+0.5
F=Fr/3 furL,, =20.000h %0 i 200 a0 40 500 6000 BG 75x50 | 140+0.5
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= BN | ) mar Pin assignment /[ Pinbelegung
o gl — 12-Pin | Signal 4-Pin Signal / Power 5-Pin Signal
P - D — A INO G Al+ 1 Usoe 1 n.c.
—_— B INT H Al- 2 Ballast 2 n.c.
':;h'-—l"-':-'"r. c IN2 J Utoge 3 GNDpoer 3 n.c.
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HWvaE. — T | FRSTE s Ch aAE e aF / Belast k el In accordance with EN 60034
e g - — : aracteristic aiagram elastungskennlinien Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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Data / Technische Daten BG 75x25 PI BG 75x50 PI BG 75x75 Pl 12 |= / 3 N ]0’540 . / 7 ' \
i = 10| 240 | 52000 v =10 2401 = J |
s e | 2 40 24 40 2 / | 3 R ‘: |
Nominal current/ A 122 83 16.0 1.2 12.7 % 57%20: 1000 Iyjmiy=30A Ijmir=50A § 5 %20 E1000 |/
Nennstrom : : : : : £ 0% D'g 0 M | LT Maox S 0% 07:'3 0 Ll A Mgy
Nominal torque/ ) 0 20 40 o 80 100 120 140 160 180 200 0 25 5 75 100 125 150 175 200 225 250
Nennmoment Ncm 61 71 76 98 116 Nem Nem
ﬁgmgfésf;hﬁd/ rom” 3900 3820 4050 3900 3700 BG 75x25 P|, 24\ BG 75x50 P|, 24\
| |
Friction torque/ ) ‘ 35 1 7000
Relbungsmoment Nem 5.7 5.7 7.2 7.2 9 % 7000 o [ _L o
Peak stall torque/ x) 30 6000‘ T F 30 1 6000 “NLL L
Max. Anhalternoment Nem 195 250 220 365 410 E= A = 80K ] i A-1- Adp =80K
No load speed/ * 251 100 5000‘ ] 25 1001 5000 ] -
Leerlaufdrehzahl rpm 4450 4400 4340 4100 3825 Nefm] || SEIRNE (] \ I Nt Ln A
Maximum output power/ ) 201 80 4000‘ S N 20| 80| 4000 i R P N
Maximale Abgabeleistung W 400 415 580 785 950 = |- / = ~7<‘/ i ™ = - 7 T — H
Torque constant/ . 151260 53000‘ P S 1577260 £3000 7 T
Drehmomentkonstante Nem A 6.7 n 5.9 10.8 1.3 g = / B g ",\ \\\ 18 1= Y \\
Peak current] - 10| S| T ' ; = 10| 40| Soow , ‘-.
Zuldssiger Spitzenstrom (2 sec.) A 50%) 50%) 50 ) 50 ) 50 ) E = g g \ g 57 _sg 2 21000 pd :
Rotor inertial ) 2 5N i.’.mou‘ Iii=35A = OAW g2z g / Iimir=35A ()
Rotor Tragheitsmoment gem 240 240 440 440 620 - E- R I My N mi i\ WMing g 07 < 07 E 0‘ My m( jm [ Mg
Weight of motor/ SO 0y 4 s 1 160 20 20 280 320 360 400 ST 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Motorgewicht kg 1.6 1.6 2.2 2.2 2.8 Nem Nem
Recommended speed control range/ BG 75x50 PI, 40V BG 75x75 PI, 40V
Empfohlener Drehzahlregelbereich rpm 1 ... Rated speed / Nenndrehzahl|
*) &S, =100 K; **) 9, = 20°C **¥) at nominal point / im Nennpunkt ****) Jimited by software / durch Software begrenzt
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