AMETEK unkermotoren

PRECISION MOTION CONTROL advanced motion solutions

BG 62 S, 60 - 130 Watt

_______ BLDC motor BG 62 S optimized for sensitive noise requirements

Burstenloser DC-Motor BG 62 S optimiert flr sensitive Gerduschanwendungen

» 3-phase BLDC motor with high-quality rare » 3-stréangiger BLDC-Motor mit hochwertigen
earth-magnets Seltenerd-Magneten

» Up to 130 Watt output power » Bis 130 Watt Abgabeleistung

» Available in 3 motor lengths » Verfugbar in 3 Baulangen

» Low noise level » Niedriges Gerauschniveau

» Good controllability » Gute Regelbarkeit

» High voltage windings available » Hochspannungswicklungen optional

» Version with hall sensors for rotor position detection » Ausflihrung mit Hallsensoren zur Rotorlageerfassung

» Can be combined with encoders, brakes and » Im modularen Baukasten kombinierbar mit
gearboxes within our modular system Gebern, Bremsen und Getrieben

Technical data
Technische Daten

BG 62 S x 30 BG 62 S x 45 BG 62 S x 60

Rated voltage/ VDC o4 o4 o4

Nennspannung

Continuous rated speed/ N

Nenndrehzahl rpm®) 3000 3210 3350

Continuous rated torque/ Nem?) 20 27 36

Nenndrehmoment

Friction torque/ Nerm) 27 3.4 4.9

Reibungsmoment

ﬁiﬁﬂgﬁﬁﬁf current/ AY) 3.7 5.1 6.8

Peak stall torque/ .

Max. Anhaltemoment Nem*™) 131 211 307

No load speed/ "

Leerlaufdrehzahl rpm’) 3855 3855 3865

Maximum output power/ o

Maximale Abgabeleistung wT) 110 182 274

Torque constant/ .

Drehmomentkonstante Nem A™) 6.8 6.7 6.7

Peak current/ -

zulassiger Spitzenstrom (2 sec.) A7) 23.5 38.7 56

Rotor inertial/ 5

Tréagheitsmoment gem 185 262 353

Weight of motor/ ®

Motorgewicht kg 1.15 1.4 1.65 g
S
©

*) Aﬁw =100 K; **) 1'3R= 20°C
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___ Dimensions

MaBzeichnung

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Lt‘ 25+0.7

2.4 2.4

P85

@62*0'3

Motor L
BG 62 S x 30 98
BG 62 S x 45 113
BG 62 S x 60 128

SOOi‘WS

_____ Characteristic load diagram

Belastungskennlinien

In accordance with EN 60034/ dargestellt nach EN 60034
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