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BG 45 S1,40-75W BG45S1,40-75W

’ advanced motion solutions

Versions of BG 45 Sl / Ausfihrungen BG 45 Sl Page | Seite Dimensions in mm [ Mal3zeichnung in mm
Controllers | Regelelektroniken
- integral 4Q controller [ mit integrierter 4Q-Steuerungselektronik (8G45SI) 22
With gearbox [ Als Getriebemotor 81
Optional with integrated brake / Optional mit integrierter Bremse 106
Standard [ Standard On request [ auf Anfrage Counector,’ Sckar M1, 15-pin
ot dn
NS AS g tal
e BG 45 Motor with integrated speed controller for 4Q operation e Motor BG 45 mit integriertem Speedcontroller fur |
e The target speed can be set using a 0...+10 V analog voltage input 4-Quadrantenbetrieb o El o
e There are two further digital inputs for selecting the four operating Die Drehzahlsollwertvorgabe erfolgt standardmafig tber eine m ] f
conditions: rotation clockwise/ counter-clockwise, controller block, analoge Sollwertvorgabe 0...+10V 3 Tk ‘Sli
and stop with holding torque Uber zwei digitale Eingange lassen sich die vier Betriebszustande = =4F
e |n addition, there are digital outputs, which provide a pulsed output Drehrichtung rechts, Drehrichtung links, Reglersperre und Stopp '
with 12 pulses per revolution an error signal mit Haltemoment auswahlen 3l 2 N =
e Two fixed speeds and acceleration and de-acceleration ramps can e Zusatzlich sind digitale Ausgange herausgefuhrt, womit ein = o s
be stored Pulsausgang mit 12 Impulsen pro Umdrehung und ein L3 Llos k1 2 oy
e The motor is supplied as a standard with one connection plug Storungssignal zur Verflgung stehen | &
(power stage and logic) e Das Abspeichern von 2 festen Geschwindigkeiten, Hochlauf- o
und Bremsrampe ist moglich
e Der Motor ist standardmaRig mit einem Anschlussstecker
versehen (Leistung, Logik)
F. = max. 90N Motor L
g = Max. 130N BG 46x15 S| | 88+0.6
BG 45x30 Sl | 103+0.6

Pin assignment / Pinbelegung
15-Pin | Power / Signal 15-Pin | Power / Signal 15-Pin | Power / Signal
A Upower 3 IN 2 8 Al-
B n.c. 4 IN3 9 ULogic
c GNDpoer 5 CAN-H 10 OUT 1
1 INO 6 CAN-L 1 ouT 2
2 IN 1 7 Al+ 12 ouT3
2 . . . . In accordance with EN 60034
Characteristic diagram [/ Belastungskennlinien Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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Data / Technische Daten BG 45x15 S| BG 45x30 SI |2y |z ] AR B / V4 iR
Nominal voltagel e s ” s ” Ll gzuoo [ Ve S 6|=0 gzooo [
Nennspannung _ |8 |= ’I - | |= B
Nominal current/ 2, E,E 2,52 /
Nominal cu A*) 49 25 74 39 F 3 §20 ?iwoo S WET F 3 %20 ?31000 /J N
Norminal torquie/ Nem*) 13.7 14.8 19.5 22 N I M ElE s T "
Nominal speed] Ny 0= 075 10 015 1 25 3 3B 4 45 50 s 0°=0 0% 12 18 M 0 3% 42 48 4 e b
erndrehiat fom’) 3090 3200 3090 3200 BG 45x15 SI, 12V " BG 45x30 SI, 12V "
rietion forgue Nem*) 13 1.8 2.0 2.3
Reibungsmoment ' ' ' ’
Peak stall torque/ 104 100 5000 157 100 5000 L -
Max. Anhaltemoment Nem™*) 49.7 62.2 55.2 94.2 J=f(M), p JM et JOE(
No load speed/ - ! Op= \ - . Gu=20°C_
L rpm*) 4169 4233 4005 3913 B 80| 000 N | e A S T00K 1] 80| 0 S . - Ay = 100K
Maximum output power/ ) N S v
Maximale Abgabeleistung W 52 69 556 102 ol w0l a0 / AN M L ol w0l 200 // n ™~ s ™~
Torque constant/ B N S
Drehmomentkonstante Nem AT 2.9 4.8 33 6.4 / | e I
Peak current/ 4{=40 | E.2000 S 61 =40 E2000 3
Zulassiger Spitzenstrom (2 sec.) A*) 20 15 20 15 £ |= / 7 - < |= Peal T~ S
Rotor inertial 2 = |8 |E = |2 |E =) = r
Rotor Tragheitsmoment gem 24 24 44 44 E 2—%220—51000’ W g 3|Zn (S “
e ot kg 05 05 0.62 0.62 R : v T1E 8 L :
Voltage range/ FOUTOT 0 g g om0 48 6 e 72 80 88 FOF0T 0y 3 4 0 6 70 8 % 100 10
Max. zulassiger Spannungsbereich vbC 9...30 10... 50 9...30 10... 50 BG 45x15 S| 24V Nem BG 45x30 S| 24V Mem
Recommended speed control range/ rom 100 Rated speed / Nenndrehzahl X , X ,
Empfohlener Drehzahlregelbereich P P

*) AD,, =100 K; **) O, = 20°C ***) at nominal point / im Nennpunkt
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