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Versions of BG 45 Pl / Ausfuhrungen BG 45 PI Page / Seite Dimensions in mm /[ Mal3zeichnung in mm
Controllers | Regelelektroniken
- integral 4Q motion controller with parametrization software inclusive / 24
mit integrierter 4Q-Steuerungselektronik und Parametriersoftware inklusive (BG45PI) .
: : Connector/ Stecker M16, 12-pin
With gearbox [ Als Getriebemotor 81
Optional with integrated brake / Optional mit integrierter Bremse 106
= 175505 Connector/ Stecker M12,
Standard / Standard On request | auf Anfrage K _..;I__ 5 pin Kodierunq
192:08 ]
e BG 45 Motor with integrated 4Q servo controller e Motor BG 45 mit integriertem 4Q-Servocontroller : - f E § gf;
e With PC software for parametrization (Drive Assistant). Basic e Mit komfortabler PC-Bedienoberflache (Drive Assistant) zur | / - 5
modes such as speed, torque and position are easy to parametrize Parametrierung. Als Grundmodi sind Geschwindigkeits-, i
e Motor with parametrization interface (5-pin connector). One further Positions- und Momentenmodus leicht parametrierbar » RIR\\Y// O e
plug is for power stage as well as analog and digital I/Os e Antrieb mit Parametrierschnittstelle (5-poliger Stecker). Ein ;
e High positioning accuracy and excellent control characteristics due weiterer Stecker dient zum Anschluss der Leistungsversorgung ﬁ D
to an integral magnetic incremental encoder with a resolution of und analoger und digitaler Ein-/Ausgange = A
4x256 pulses per revolution e Durch den integrierten magnetischen Inkrementalgeber mit einer 6105 2us
e Please note that the parametrization interface and the Auflosung von 4x256 Impulsen pro Umdrehung werden ein — 2041 [ 44405
Drive Assistant Software are provided separately grolRer Drehzahlbereich und eine hohe Positioniergenauigkeit L N
erreicht ‘
e Bitte beachten Sie, dass die Parametrierschnittstelle zum PC und
die Drive Assistant Software separat angeboten werden
F . = max. 90N Motor L
i i = max. 130N BG 46x15 | 120 +1
Drive Assistant (GUI) el * BG45x30 | 135 +1
R =zim
e e — o Pin assignment /[ Pinbelegung
i ﬂ IR || hersermzer 12-Pin | Power / Signal 5-Pin | Service
: A ouT1 H IN4 / Al- 1 n.c.
Taain O :%“ 9 :_,:—T B INO J IN3 /Al+ 2 n.c.
_"I""""‘ — C INT K ouT2 3 n.c.
ey | e Py e S|
T T g e D ULoge L IN2 4 PC
rehieGrl  C_ E+F | Urower 5 PC
a Loyl et T G+M |GND
el (] : = n: ‘.l-.:lu - .'.--‘
b e | b .- . .. In accordance with EN 60034
S — Characteristic diagram / Belastungskennlinien )
it e Tl Il ST S = E
s TS E‘T_'ﬁ 5’_" E“Fj e 21{ 100{ 4200 J(H 2| ] e g i‘u
£ R g 18| ul 3600 e e AW = T00K 18 | u 3600 :; e A= 100K
15| 3000 i J=ff'f . 15| 3000 S
| 1 S s ) SN T
1| O uo N 12| 07 20 2 <
Data [/ Technische Daten BG 45x15 PI BG 45x30 P 0 12 |2 e N N - P
Nominal voltage/ JE90 2 P - B 12402 Pre
%enn.spjmnung/ vDhC 12 24 12 24 =6 | E: EIZOO / » pd (Mﬂ i} =6 | % 251200 / " o
lominal current * R = = == s
Nennstrom A 5.8 3.13 8.5 4.87 g 3 75?20 ?;’600 II g ; Eb20 ?;;600 [/ 4
Nominal torque/ Nem? E 12 |2 e 5 s |2 g
cm 16.1 16.8 24.6 25 S € ]2 N E g R F \ My
sz:;??:;; J 0°=0 O 5 015 0w 5 3 3% 4 4550 5 0°=0 O 6 12 18 M 0 3% 42 8 M6 !
)
Nonndrotzahi ek 3110 3280 3190 3360 BG 45x15 PI, 12V " BG 45x30 PI, 12V ;
)
Reibungsmoment Nem 1.9 1.5 3.4 3.9
Peak stall torque/ ) | - [ | ~INEEM) [
Max. Anhaltemoment Ncm 49.7 62.2 55.2 94.2 14 oo 40 NEwE 15 100 420 ]
No load speed/ ) | N . N 1 IS RN
Leerlaufdrehzahl rpm 3855 4028 3728 3980 12 | & 3600 \ ) Ay =100k 15 | 3600 X ) =100k
Maximum output power/ - 10 3000 N =fm 1251 3000 TS .
Maximale Abgabeleistung W 86 89 135 159 | f NN ; - | n > \\\(2(
Torque constant/ - 8| 607 240 N 10{ 60 2400 v
Drehmomentkonstante Nem A 3n 5.85 3.25 5.90 . II I < 1 / — O ™
Peak current/ ) 6 1=, | E1800 AN 151= 0| E1800 = -
Zulassiger Spitzenstrom (2 sec.) A 20 15 20 15 1 240 = : ’_§,4O = I/ ) ) N
Rotor inertial 2 =4z |20 =5 |2 |E100 = B
Rotor Tragheitsmoment gem 24 24 a4 4 E 2 IELE 600 d : £ 257 Mg 600 !’ = \
Weight of motor/ gz |& 4 T ghe & ;
Motorgewicht kg 0.5 05 0.62 0.62 g ) IE ) E ) " " N g ) IE] ) E 0/ My
Voltage range/ B 10 20 30 40 5 6 70 8 9 100 110 St 10 20 30 4 50 6 70 8 9% 100 110
Max. zuldssiger Spannungsbereich vbC 9..30 10... 50 9..30 10 ... 50 BG 45x15 Pl 24V Nem BG 45x30 Pl 24V Nem
Recommended speed control range/ X ' X .
Empfohlener Drehzahlregelbereich rpm 50 ... Rated speed / Nenndrehzahl

*) AS, =100 K; **) 9, = 20°C **¥) at nominal point / im Nennpunkt
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