advanced @unkermotoren

BG45 M, 40 -75W BG45MI,40-75W

’ advanced motion solutions

Versions of BG 45 Ml / Ausfihrungen BG 45 Ml Page | Seite Dimensions in mm [/ Mal3zeichnung in mm
Controllers | Regelelektroniken
- freely programmable integral 4Q motion controller [ frei programmierbare 4Q-Steuerungelektronik integriert (BG4sMmi) 30
With gearbox [ Als Getriebemotor 81 (onnector/ Stecker M]ﬁ, 12-pin
Optional with integrated brake [ Optional mit integrierter Bremse 106
Standard / Standard On request [ auf Anfrage
- 175405 (onnedor / Stecker M1 2’ Motor BG 45x15 / BG 45x30
= ] - 5-pin, Kodierung
e BG 45 Motor with integrated master functionality * Motor BG 45 mit integrierter Masterfunktionalitat 19.2:08,, ] & %33,0
e Freely programmable integrated motion controller for customized e Mit dem frei programmierbaren integrierten Motioncontroller J é = ¥ X
applications lassen sich kundenspezifische Anwendungen applizieren /’ /‘ & = Py o 0
e Enables stand-alone networks without superior PLC Ermoglicht Stand-alone Netzwerke ohne Ubergeordnete SPS : 1 = i
e The programming is offered as a service from Dunkermotoren Die Programmierung wird als Dienstleistung aus dem Hause 90° | N ) SR | g e ) [ SO [ i
e With 2 plugs for bus interface, power stage and logic including Dunkermotoren angeboten |
userdefined digital I/Os Mit 2 Steckern fur Busschnittstelle, Leistungsversorgung und g | ©
e Communication between several drives is possible via [/Os Logik sowie frei programmierbare digitale Ein- und Ausgange Y] % & ! W
or CANopen interface ¢ Die Kommunikation zwischen mehreren Antrieben kann Uber '
e encoder with 4x256 pulses per revolution integrated digitale I/Os oder CANopen-Schnittstelle erfolgen 6105 L 20:05
¢ StandardmaéRig fest integrierter Drehgeber mit 4x256 Pulsen | 2041 | 0 44:05
pro Umdrehung L
Please note that this motor is only available for projects. Bitte beachten Sie, dass dieser Motor nur fur Projekte lieferbar ist.
F.a = max. 90N Motor L
= max. 130N BG 45x15 | 120 1
el BG 45x30 | 135 +1
Stand-alone Netzwerk . . :
M Pin assignment / Pinbelegung
aster 12-Pin | Power / Signal 5Pin | CAN
A ouT1 H IN4 / Al- 1 n.c.
B INO J IN3 /Al+ 2 n.c.
cn"Open C IN1 K ouT2 3 n.c.
D ULoge L IN2 4 CAN-H
. E+F Upower 5 CAN-L
! G+M |GND
E A .
¥ ¥ Py . .. In accordance with EN 60034
Slaves Characteristic diagram / Belastungskennlinien Sl e eEretd e 5 Gaae
21 100 4200~ ng( 21 100 4200\jA=r(M) i@ﬂ(
| LT 9 =20°C | P 9p=20°C
LR B i === Ay = 100K, LR ey b Lrdox
15 | 3000 S SUNEEE L 15 | 3000 = e
12] 0] 20 / RN ><'\’ 12 801 a0 i N
Data / Technische Daten BG 45x15 Ml BG 45x30 Ml ] —_— AT 0 12 2/
Nominal voltage/ 1< pa e | §40 £
xenn‘spfnnungt/ VDC 12 24 12 24 = EIZOO / » P i =6 | g EIZOO / " S
ominal curren " s s - FHRENIE
Nennstrom A 5.8 3.13 8.5 4.87 & 2 600 / P &3 55 £ 600 / T=fM
Nominal torque/ N ) S =z . AR =
cm 16.1 16.8 24.6 25 E 1 & N 5, ls B r ‘ My
%i”mnl:zr:;g; J 5 015 0w 5 3 B 4 4550 5 0 =0 O 6 12 18 M 30 3% 42 48 M6 !
rom” 3110 3280 3190 3360 m m
ﬁj;lﬂ,jnfetgfgll BG 45x15 MI, 12V BG 45x30 M, 12V
)
Reibungsmoment Nem 1.9 1.5 3.4 3.9
Peak stall torque/ *e) | ol N \ | ~ NEF(M) \
Max. Anhaltermoment Ncm 49.7 62.2 55.2 94.2 147 100/ 4200 N 17457 100{ 4200 <" o)t
No load speed/ . 1 J : N 1 I RN
Leerlaufdrehzahl rom” 3855 4028 3728 3980 ‘27 %0 3600 \ ADy =100k 157 % 3600 X . Ay =100k
Maximum output power/ e 101 3000 N Ny 4Dl 125 w0 s
Maximale Abgabeleistung w 86 89 135 159 | / NN s | n D \\x<2<
Torque constant/ e 8| 607 240 e 10 607 2400 e
Drehmomentkonstante Nem AT 3.1 5.85 3.25 5.90 | II > >.\>( I / 5554 \\
Peak current/ *r) | E1800 N 751=,. | E1800
Zuléssiger Spitzenstrom (2 sec.) A 20 15 20 15 é i 7—540 E: / (M) N
Rotor inertial = £1200 =52 |EmM0 =
Rotor Tragheitsmoment gcm2 24 24 44 44 TE § a é 25, = g " |
Weight of motor/ < g TN gz | &
Motorgewicht kg 0.5 0.5 0.62 0.62 s |z : N t g : & : z 0, iy
Voltage range/ h - 10 20 30 4 5 6 70 8 9% 100 110 St 10 20 30 4 5 6 70 8 9% 100 10
Max. zulassiger Spannungsbereich VDC 9..30 10 ... 50 9..30 10 ... 50 Nem Nem
Recommended speed control range/ 50 Rated d/N drehzahl BG 45x15 M|, 24V BG 45x30 |\/||, 24V
Empfohlener Drehzahlregelbereich rpm -+ hated spee ennarenza

*) AD,, = 100 K; **) 9, = 20°C **¥) at nominal point /im Nennpunkt
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